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5 결과물

추억에 담긴 기원, 마음껏 돌아다니는 자유

핸들 압력패턴 기반 반자율주행 보행기
팀 명 A# 팀 원 이효림, 김준범, 박소윤, 이진성

핸들 압력 기반 속도 제어로 신체 부담을 완화하는 사용자 맞춤형 보행 보조기이다.

1  연구 요약

3 ARCHITECTURE

노화, 만연한 행복을 갖지 못하는 불행의 씨앗

보이는 것 너머를 보는 일
•	�[한국보건사회연구원] 수단적 

일상 생활 활동 중 한 가지 이상 
수행 능력 에 어려움이 있는 노인 
인구가 전체 노인 인구의 30.7% 
차지

•	�[메디칼 뉴스] 보행보조기 사용 
고령 환자 낙상위험 3배 이상

•	�[보조기학회지] 65세 이상의 노인 
중 20%가 낙상을 경험 하였으며 
63%는 보행 중에 낙상 발생

결국 뛰어넘을 한계, 
되찾을 가치

2  개발의 필요성

노화, 만연한 행복을 갖지 못하는 불행의 씨앗

핸들 외부
�PVC 파이프와 3D 프린터를 활용한 패키징

핸들 내부
�IC 조합을 사용한 
FSR GPIO 최적화

6 필드 테스트 

자이로 센서
•	MPU-9250
•	pitch 값으로 오르막, 내리막 판단

FSR 압력 센서
•	�사용자가 손잡이에 가하는 압력을 

바탕으로 사용자의 압력을 분석, 
모터 제어를 위한 핵심 데이터를 
제공

구동부
•	�180wh급 모터드라이버를 통한 
	 DC 모터 제어
•	�홀 센서를 통한 속도 측정 및 피드백


